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1.8.4. Динамика искаженных аффинных слоев 
        λm÷n-вакуума. Торсионные поля Акимова – Шипова  

 
Рассмотрим «расслоенную» квадратичную форму вида (1.3.21) 
 

                  ds(a, b)2 = ds(a)ds(b) = kтi
(a)knj

(b)em
(a)en

(b)dxidxj = сji
(a, b)dxjdxj

 ,          (1.8.14) 

 
(a,b = 1, … ,16),  
где 
                                         ds(a)= βpm

(a)em
(а)αpi

(a)dxi = kтi
(a)eт(a)dxi ,                              (1.8.15) 

и 
                             ds(b)= βln

(b)en
(b)αlj

(b)dxj = knj
(b)en

(b)dxj,                                    (1.8.16) 
– векторы (точнее – агрегаты) ds(a) и ds(b) соответственно a-го и b-го ис-
кривленных аффинных пространств (см. п. 1.3.2).   

Первая вариация квадратичной формы (1.8.14) равна 
 
            δ (ds(a, b)2)  = δ (ds(a)ds(b)) = ds(b)δ (ds(a)) + ds(a)δ(ds(b)),            (1.8.17) 
 

при  ds(a) = ds(b) данное выражение превращается в (1.8.5). 
Проинтегрируем обе части выражения (1.8.17) и приравняем первые 

вариации получившегося функционала нулю 
 

        δ ∫(ds(a, b)2) = δ ∫(ds(a)ds(b)) = ds(b)δ ∫(ds(a)) + ds(a)δ ∫(ds(b)) = 0.     (1.8.18) 
 

В этом случае приходим к необходимости варьирования системы двух 
функционалов 

   
                         δЭ(a) = δ ∫ds(a) = δ ∫βpm

(a)em
(а)αpi

(a)dxi = 0 ;                          (1.8.19) 
  

                         δЭ(b) = δ ∫ds(b) = δ ∫βln
(b)en

(b)αlj
(b)dxj = 0 ,                             

 
или в развернутом виде:      

 
     δЭ(a) = δ∫ds(a) = ∫{δ(βpm

(a))em
(а)αpi

(a)dxi   +  βpm
(a)δ(em

(а))αpi
(a)dxi  + 

 
                                +  βpm

(a)em
(а)δ(αpi

(a))dxi +  βpm
(a)em

(а)αpi
(a)δ(dxi)} = 0,     (1.8.20) 

    
 
      δЭ(b) = δ∫ds(b) = ∫{δ(βln

(b))en
(b)αlj

(b)dxj  +  βln
(b)δ(en

(b))αlj
(b)dxj + 

 
                                + βln

(b)en
(b)δ(αlj

(b))dxj  +  βln
(b)en

(b)αlj
(b)δ(dxj)} = 0,        (1.8.21) 

     



                                           Алгебра сигнатур                                   
                                                                                                         

                                                

 
откуда видим, что, например, функционал (1.8.20) разлагается на четыре 
подфункционала:    
 
 
I (таамим)   ∫δ(βpm

(a))em
(а)αpi

(a)dxi=0 –  определяющий динамику угловых 
                                                            искажений локального участка а-ой 
                                                            аффинной протяженности (личины)  
                                                            относительно «решимо» внешней (или  
                                                            внутренней) стороны, соответствующей 
                                                            грани λm÷n-вакуума;           
 
H (некудот)     ∫βpm

(a)δ(em
(а))αpi

(a)dxi =0  –  определяющий динамику вращений  
                                                               того же  локального участка а-ой  
                                                               аффинной протяженности, без            

  искажений;          
 
V (тагим)          ∫βpm

(a)em
(а)δ(αpi

(a))dxi= 0  –  определяющий динамику смещений, 
                                                               исследуемого локального участка    
                                                                а-ой аффинной протяженности;          
                                                     
H′ (отиёт)        ∫βpm

(a)em
(а)αpi

(a)δ(dxi) = 0  –  определяющий динамику изменений  
                                                                координатных осей той же а-ой  
                                                                аффинной протяженности.                                                  
                                                                                                                    (1.8.22)                                                        

В свою очередь функционал (1.8.21) разлагается на четыре подфунк-
ционала:    

 
H′   ∫δ(βln

(b))en
(b)αlj

(b)dxj = 0  –  определяющий динамику угловых 
                                                  искажений локального участка b-ой 
                                                  аффинной протяженности (изнанки)  
                                                  относительно «решимо» внешней (или  
                                                  внутренней) стороны соответствующей 
                                                  грани исследуемой области λm÷n-вакуума;           
 
V    ∫βln

(b)δ(en
(b))αlj

(b)dxj = 0  –    определяющий динамику вращений  
                                                  того же  локального участка b-ой  
                                                  аффинной протяженности;          
 
H    ∫βln

(b)en
(b)δ(αlj

(b))dxj = 0  –   определяющий динамику смещений, 
                                                   исследуемого, локального участка b-ой,  
                                                   аффинной протяженности;          
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 I    ∫βln

(b)en
(b)αlj

(b)δ(dxj) = 0   –  определяющий динамику изменений  
                                                 координатных осей той же b-ой  
                                                 аффинной протяженности. 
                                                                                                                    (1.8.23) 
 

Эти функционалы содержат детальную информацию о динамике раз-
личных вакуумных процессов. Но для того чтобы корректно извлечь эту 
информацию, необходима помощь математиков.  

Отметим только, что, на наш взгляд, в итоге должны получиться урав-
нения экстремалей («токов») участка (а,b)-ой метрической протяженности  
(т. е. одной из двухсторонних граней λm÷n-вакуума) типа (1.8.9):     
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где                   
                                                                 H′                 V                  H                  I                (коц)          

                                    )()()()()( a
i

a
i

a
i

a
i

a
i ВЕАХ λλλλλ Δ=+++                    (1.8.25) 

 
– аффинная связность геометрии а-ой аффинной протяженности (личины) 
одной из сторон соответствующей грани λm÷n-вакуума, аддитивно учиты-
вающей все четыре вида «отклонений» от идеальности H′VHI (1.8.22);  

                                                            (коц)                 I                     H                     V                    H′         

                                    *)(*)(*)(*)(*)( b
k

b
k

b
k

b
k

b
k BEAХ λλλλλ +++=Δ               (1.8.26) 

 
– комплексно сопряженная аффинная связность геометрии b-ой аффинной 
протяженности (изнанки) той же стороны той же грани λm÷n-вакуума, со-
ответственно аддитивно учитывающей все четыре вида «отклонений» от 
идеальности IHVH′ (1.8.23).  

 
       Совокупность инерционных полей )*(b

kEλ , обусловленных  варьировани-
ем функционалов вида ∫βln

(b)δ(en
(b))αlj

(b)dxj = 0, определяющих динамику вра-
щений шестнадцати 4-базисов en

(k) без изменений величины их базисных 
векторов и углов между ними, будем называть «торсионным» полем Аки-
мова – Шипова, в честь А.Е. Акимова и Г.И. Шипова, открывших данный 
принципиально новый вид вакуумных проявлений [9].   
                                                   

Перед нами раскрывается геометризированная вакуумная динамика че-
тырех сопряженных силовых полей )()()()( ,,, a

ik
a

ik
a

ik
a

ik BEAX λλλλ  (H′VHI) и их мет-
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рическая аддитивно-мультипликативной комбинаторика (см. п. 10 в [18]), 
например вида  
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«Великая сущность Мироздания» – имеется в виду, когда говорится 

[37]: "Б-Г Творит миры, Глядя в ТОРУ". Не в рассказы о поведении Авраа-
ма или о валаамовой ослице, как они воспринимаются человеком, Загляды-
вает ВСЕВЫШНИЙ, Осуществляя Творение, а в глубь ТОРЫ, где Сущ-
ность ЕЕ еще не воплотилась в оболочку  языка ограниченных, материали-
зованных понятий. Вся наша Святая ТОРА представлена во всех четырех 
сотворенных мирах: Ацилут, Брия, Ецира, Асия. И в высшем из них – Ацилу-
те – содержится ЕЕ чистая Сущность, еще не воплощенная в житейскую 
премудрость и еще не ограниченная языком уплотненных реалий духовных 
и физических миров. В этом состоянии абстрактной Сущности ТОРА на-
зывается Каболой [37]. 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Круги на полях [34] 
  


